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MOTOMATE

with integrated Millenium?2
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direct

Right angle
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Rapport =50
planetary
Rapport =5
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Rapport = 139
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Max speed

3250 tr/mn

650 tr/mn
325 tr/mn
163 tr/mn
108 tr/mn

65 tr/mn

650 tr/mn
120 tr/mn

23 tr/mn

torque

0,24 N.m

1,0 N.m
1,7 N.m
2,9 N.m
3,5N.m

3,4 N.m

1,0 N.m
45 N.m

20,0 N.m

Code 8

80 080 005

80 081 001
80 081 002
80 081 003
80 081 004
80 081 006

80 089 704
80 089 705

80 089 706



Software 1.3.6 :
ensure that « catalog Motomate » has been installed

Choix du type de controleur

| A éférence | Entrées | Sortiez
B00803 2TOR + 2 TORAAMA 4 PwMATOR

Choisissez votre catégorie de contréleur :

23350007 4TOR + 4 TORANA JRELAIS MO + 1 RELAIS ...
22950002 4TOR + 4 TOR A 4 P TOR

22350003 a8 TOR JRELAIS MO + 1 RELAIS ..
52350004 g8 TOR JAELAIS MO +1 RELAIS ..
23350005 4TOR + 4 TORANA JRELAIS MO + 1 RELAIS ...

22950008 4 TOR + 4 TORAAMA 4 P TOR

22350009 BETOR MPM + 2 TORAAMA JRELAIS MO + 1 RELAIS ..
5350011 4TOR + 8 TORAANA 1 RELAIS INY + 7 REL&IS...

50012 4TOR + 8 TORANA B P/ TOR + 2 TOR

nom3 12TOR 1 RELAIS IMY + 7 RELAIS...

C
CH20 R 100-240050 g

CH20 R 24AC 12TOR 1 RELAIS INY + FRELAIS...
CH20R 12DC 4TOR + 8 TORAANA 1 RELAIS INY + 7 REL&IS...
CH20 5 1ADC 23350 4TOR + 8 TORANA B P/ TOR + 2 TOR

CH20 RN 24vDC 2235001 28 TOR-MPM + 4 TORAAMA 1 RELAIS IMY + 7 RELAIS...

Ex20R 244DC 22350831

4 TOR + B TORAAMA TRELAIS NV + 7 RELAIS... w0

avec compleur rapide tadifier... |

Annuler

3) « Motomate »
2) Tick here

1) Menue « File / New »
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Choix du type de controleur et extensions associées

Type du contréleur

MOTOMATE
B0020%<< - 2TOR +2TORASMA - 4 PWMATOR

avec compteur rapide

Estenzions aszociées

Type | Référence | Entrées | Sorties

#C MOTEUR BRUSHL... 800305 ATOR + ZEMNTIE.. 3TOR +2ENTIE

Choix d'une extension [z|

Tupe | Reéférence | Entrées | Sorties |
MOTELIE ERLISHLESS SIS 3TOR + 2ENTIERS 3TOR + 2ENTIERS

| A

k. Annuler

2) « Brushless » is selected.
Tick « OK »

3) « XC: Motor brushless »
appears. Tick « OK »
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.
T Crouzet

Diéma fit métied |MDTDMATE| P(C:MDTEUR BRUSHLESS

CROUZET - 1.3 PROGRAMNE

o1

The « hardware » I/0 ’s &

> 41 40 <

03

) 04

> Information from the
motor

% Senz (réel) hiarche £ amét

¥ Info saturation de couple Sens (consigna)

The « virtual » I/O ’s

¥ Infa surchauffe moteur RAZ pasition

Commands sent to the
motor

itesse (consigne) [

Limite couple [}
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MOTOMATE - specific blocks

No real time clock reliant blocks are activated

Movement Step (SFC)
Provides for reaching a target position with speed ramps
The step is validated once the movement is finished

Motor Multiplexer
Provides for grouping the « On/Off », « Direction of rotation », and
« Speed » outputs of several movement steps

Wait Step (SFC)
Provides for a time delay between two movements
The step is validated when the given time has passed (max. 25s!)

Memorisation
Provides for capturing and storing data, for example
the limit positions of a mechanical system

Memorisation position Motomate
Provides the safe storage of the position of Motomate in case
of a power failure
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Block « Mémorisation position Motomate »

iiversity

Counter « Motor
position »

« No parameters to
set in this function

I3
MO [Remise & zéra |
Klé BO1
BOO [tﬁj |F"|:|5iti|:|n memarisée
15 INUM

H IM L=

[Position non mémorisée |

MEM POSITION MOTOMATE [z|

be

»

Commentaires l

Annuler

Cormmentaire
More info ?
Tick here!

[ Afficher le commentaine

v Afficher le n® de bloc

« TH

disp
clic

hloe

IS window is

ayed by double-
ing on the function
< in your program »

NI 1IN \I1

Note : this specific function block only exists in the French version

today
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MOTOMATE - Program example

£
< Crouzet
Démo fot métied |MDTDMATE| P(C:MDTEUR BRUSHLESS|
CROUZET - 1.3 ERCGRANNE
I1
B21
2 et
B22
}|E:';'.|'=' Position [
Position }:J—I'S—;Em
13

The setpoints for positioning
are either a fixed value

or a memorized position

I

1
AC

2
HEC

I3
A

Stage Brus!

EHB\
>

Position [

NUML o =

Etape mouvernent

The blocks «Motor multiplexer»

build a cascade to line up more -

than 2 SFC-steps « Movement »

B1
Multiplexage mofeur

BOz

T g g S g Sy

The position (12 pulses/rev)
and the speed (rpm) are

calculated by the motor

I3 wltesse /

Comptfge rapide

1% Position

Position
> >
?

Memaorisation

BiE #

NUML 3

Etape mouverment

BO3

BO4

Marche / Arrét

The speed setting
Is expressed in rpm
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sh| gL| BY

SENS

S —
“itesse

/”

o=
cC
—H=

o

o2

03

04

BOE

o1
A
BO&
02
A
B30
03
A
B2k
04
AL

05
AL



@_ﬁrouzgt MOTOMATE Programming Interface

Universi

Réf. 79 294 791 SERIE — (Serial or USB port )

Réf. 79 294 790 USB

Interface with 6 connector plug
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